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ResumenEn este trabajo se desarrolla un modeloiicalaproximado que describe el comportamiento
de un sensor piezasdtrico en flexdbn. Esta aproximaén se basa en la tdarde vigas compuestas en la
condicbn de equilibrio cuasi estico, se utiliza la superposmi del efecto piezoéttrico con la tenéin
meanica debido a la flekn como viga bajo la acoh de fuerzas y momentos externos. Debido a la
formulacbn diferencial del modelo es aplicable a varios d@aegeoratricos utilizados en la tetar de
vigas. La distindn entre el efecto piezasitrico y las cargas externas posibilita que el modelo sea
aplicable para distintas condiciones de contorno.

Para validar el modelo desarrollado se comparan los resultados obtenidos con el modelo del sensor
piezoeéctrico con resultados publicados por los fabricantes de los mismos y mediante simulaciones
numéricas se investiga el comportamiento del sensor montado con distintas condiciones de apoyo y
sometido a distintas condiciones de cargas.
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