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Resumen. El conocimiento de los esfuerzos a los que está sometida una máquina o estructura es de 

suma utilidad a la hora de determinar el grado de solicitación en la que ésta se encuentra ya sea por 

cuestiones de seguridad, integridad o netamente económicas. 

En general, dichos esfuerzos se determinan a partir de la medición de las deformaciones del elemento 

de interés. No obstante, por cuestiones de diseño, éstas suelen ser pequeñas para mantener a la 

estructura dentro de los límites dimensionales y de esfuerzo requeridos para la aplicación. Esto hace 

de la medición una tarea que requiere extremas precauciones tanto en el diseño y montaje del sensor 

como en la interpretación de las lecturas, ya que se debe discernir entre las deformaciones provocadas 

por las solicitaciones a las que está sometida la estructura y aquellas que se deben a agentes externos 

tales como la dilatación térmica. Este inconveniente se ve agravado, además, si se pretenden 

discriminar las deformaciones según los distintos esfuerzos presentes: axial, torsión, flexión o 

combinaciones de éstos. 

En el presente trabajo se muestran las consideraciones de diseño y el análisis por elementos finitos de 

un sensor de deformación para montarse en paralelo sobre un vástago sometido a un esfuerzo 

combinado de tracción y torsión. En la aplicación particular tratada, sólo resulta de interés el primero, 

por lo que se debe independizar la lectura del esfuerzo de tracción de la presencia de torsión. 

Asimismo, se requiere de alta sensibilidad y deriva térmica acotada. 

Los resultados obtenidos muestran que utilizando una geometría adecuada es posible “filtrar” 

satisfactoriamente las deformaciones debidas a la torsión. Es decir, el error en la lectura de 

deformación debida a carga axial por la presencia de torsión en el elemento estructural se ha 

mantenido en una cota muy estrecha. De igual manera, se ha logrado una sensibilidad adecuada y se 

han identificado los principales causales de deriva térmica, los cuales deben controlarse en la 

manufactura del dispositivo para mantenerla bajo límites aceptables. 
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