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Resumen. En este trabajo se propone desarrollar un método para obtener topologías óptimas de 
mecanismos flexibles aplicados al diseño de nanoposicionadores piezoeléctricos. El método se 
fundamenta en el uso de la derivada topológica como indicador de la sensibilidad del problema ante un 
cambio topológico. El algoritmo desarrollado está basado en la representación geométrica del dominio 
mediante el uso de funciones de level-set. Esta metodología permite determinar la distribución de 
material óptima dentro de un dominio con el objetivo de conformar mecanismos flexibles accionados 
mediante materiales piezoeléctricos. Para la formulación del problema de optimización, se utiliza una 
función costo multiobjetivo con el fin de lograr una topología que maximice desplazamientos de un 
punto del dominio en múltiples direcciones. 
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