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Resumen. Este trabajo centra su estudio en el diseño óptimo de actuadores piezoeléctricos, los cua-
les consisten de estructuras multiflexibles actuadas por dispositivos piezocerámicos. En particular, in-
teresa conocer tanto la topologia óptima del mecanismo flexible como las condiciones de borde ópti-
mas sobre los cristales piezoeléctricos asociadas a la maximización/minimización de un determinado
funcional. El enfoque utilizado para resolver el problema de diseño óptimo está basado en un algorti-
mo de optimización topológica estructural. El algoritmo utiliza funciones level-set para definir las fa-
ses materiales dentro del dominio de proyecto y sus evoluciones están basadas en el concepto de de-
rivada topológica. Se presentan ejemplos numéricos para actuadores piezoelectricos bidimensionales.
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Abstract. This work studies the optimum design of piezoelectric actuators by considering the optimum
boundary conditions applied to the piezoceramic material. These devices consists of multiflexible struc-
tures actuated by means of piezoceramics crystals. It is of particular interest to know the optimum topo-
logy of multiflexible structures in order to maximize/minimize a specific functional. In order to solve this
problem, a structural topological optimization algorithm is employed. In this algorithm, the definition of
the material phases inside a project domain is based on the level-set approach whose the evolution is
based on topological derivative concepts. Numerical examples are presented for in plane piezoelectric
actuators.
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