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Resumen. En este trabajo se presenta un estudio computacional del fenémeno de sincronizacién entre
dos péndulos compuestos de masas multiples montados sobre una plataforma mévil sujeta a forzamiento
periédico externo. La plataforma cumple un rol dual: actia como fuente de suministro energético y co-
mo medio de acoplamiento ente los péndulos, posibilitando el intercambio de energia entre péndulos y
facilitando la sincronizacién. Se formula el modelo matemadtico del sistema considerando la interaccién
entre los péndulos y la estructura de soporte. A partir de simulaciones numéricas se analizan diferentes
configuraciones de los péndulos, donde sobre uno de ellos se aplica una accién de control con el pro-
posito de inducir su rotacién estable. Se evalia entonces si, mediante la sincronizacién, dicha condicién
puede transmitirse al otro péndulo. El uso de diagramas de cuencas de atraccién y respuestas temporales
permite comprobar la interaccién entre péndulos a través de la estructura de soporte, y una accién de
control electromagnética afecta la posibilidad de obtener respuestas sincronizadas entre los péndulos
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Abstract. In this work, a computational study is presented on the synchronization phenomenon between
two compound pendulums with multiple masses, mounted on a mobile platform subjected to external
periodic forcing. The platform plays a dual role: it acts both as an energy supply source and as a coupling
medium between the pendulums, enabling energy exchange and facilitating synchronization. The mathe-
matical model of the system is formulated by considering the interaction between the pendulums and
the supporting structure. Numerical simulations are carried out to analyze different pendulum configura-
tions, in which a control action is applied to one pendulum with the aim of inducing its stable rotation.
The study then evaluates whether, through synchronization, such a condition can be transmitted to the
other pendulum. The use of basins of attraction and temporal response diagrams allowed corroborating
the interaction between the pendulums through the supporting structure, and how an electromagnetic
control action affected the probabilities of obtaining synchronized responses between the pendulums.
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